项目名称：山东鲁能智能技术有限公司档案机器人研发物资采购项目
项目编号：LN19W2-0710-JY-WZDXJT-SY05
货物需求一览表
	项目
名称
	物资名称
	主要技术要求
	单位
	数量
	交货日期
	质保期
	交货地点
	最高限价
（万元）
	保证金（万元）
	专用资质要求

	档案机器人研发物资采购项目
	轮式机器人底盘
	负载能力：200kg
自重：小于50kg
尺寸：小于800mm×600mm×300mm 
最大行驶速度：不低于100m/min
	个
	1
	合同签订后六个月内
	1年
	买方指定仓库地面交货
	96
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	1、厂商要求：制造商或集货商。2、认证证书：具有有效的ISO9000系列质量保证体系认证证书、

	
	机械手
	能够夹持体积不小于310mm×220mm×50mm，重量不小于3kg的物体
	个
	1
	合同签订后六个月内
	1年
	买方指定仓库地面交货
	
	
	

	
	档案自动调取装置
	具备触摸输入功能，内嵌组态软件，能够输出和存入档案，档案输出口不低于5个，可单独控制
	套
	1
	合同签订后六个月内
	1年
	买方指定仓库地面交货
	
	
	

	
	小型高精度工业计量称
	体积小，精度高，能够安装在小于100mm* 50mm的空间中，测量精度：≤1g
	个
	5
	合同签订后六个月内
	1年
	买方指定仓库地面交货
	
	
	

	
	档案传输装置
	具有5个独立的传输通道，每个通道均具备物品检测功能。
通道数量：5
传输速度：≤80cm/s
传输距离：1m
	套
	1
	合同签订后六个月内
	1年
	买方指定仓库地面交货
	
	
	

	
	机器人控制器
	具备网络接口、RS232串口、RS485总线或CAN总线等接口，自带控制算法和软件，能够同时控制机器人底盘、机械臂和机械手。
	套
	1
	合同签订后六个月内
	1年
	买方指定仓库地面交货
	
	
	



具体供货不局限于上述产品。应包括上述产品相关配件，类似升级产品。
