[bookmark: _GoBack]附件1   招标需求一览表
	[bookmark: 商务初评模板]项目名称
	物资名称
	主要技术要求
	单位
	数量
	交货日期
	质保期（不低于）
	交货地点
	专用资质要求
	专用业绩要求
	保证金金额（万元）

	室内智能装卸设备等采购项目
	室内桁架设备本体
	1、尺寸规格：X轴单侧27m，Y轴长度16.5m，Z轴长度≤5.5m；
2、额定承载：≥2500KG；
3、运行速度：X轴最大0.6m/s（负载）；Y轴最大0.6m/s（负载）；Z轴最大0.15m/s；
4、提升高度：0-2500mm；
5、末端定位精度：≤5mm；
6、运行方式：X/Y轴采用伺服+同步带，导向承载使用聚氨酯导轮，Z轴采用伺服+齿条+导轨。
7.单侧检修通道
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	投标人要求：
投标人应具有独立订立合同的法人资格。

	业绩要求：2021年1月1日至招标采购公告发布日止，完成过智能仓储类产品累计销售业绩不少于2份，合同额累计不低于300万元。注：业绩必须提供对应的合同复印件。

	9.6

	
	室内轨道承载梁组件
	1、轨道梁规格：≥250*500mm；
2、轨道梁长度：27m；
3、牛腿规格：600*600*300mm。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	室内桁架末端夹爪组件
	1、结构：C型双叉；
2、主体尺寸规格：≥1650*1450*2350mm；
3、额定承载：≥2500KG；
4、货叉尺寸：1200*120mm；厚度≥40mm；
5、双货叉内间距：400-800mm（可自动调节）；
6、整体旋转角度：±90°（可自动调节）；
7、货叉翻转角度：±10°（可自动调节）；
8、C型内高：≥1700mm；
9、双叉具备独立浮动功能，行程不小于90mm；
10、双叉需搭载安全与间隙测量传感器；
11、双叉可根据货物进叉口及货物倾斜角度自动调整间距及高度，配合视觉系统完成装卸车。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	室内桁架电气控制系统
	1、电控柜、PLC、扩展模块、电磁阀、低压电器等；
2、对机器人和抓取夹持系统的总控制等；
3、各单元之间的逻辑控制以及安全互锁控制。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	室内桁架顶扫机器视觉系统
	1、对车上物资及空车进行视觉检测和激光补偿，获取物资及车辆三维坐标并上传到控制软件系统；
2、水平视野范围：不小于9m*8m；
3、深度视野范围：不小于5m；
5、XY向精度；1m@±2mm；
6、Z向精度：1m@±2mm；
7、检测速度：小于等于3s；
8、激光补偿重复精度：0.5mm。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	室内桁架立扫图像识别系统
	1、3D相机工作距离：1600-2200mm；
2、Z向精度：2m@±0.5mm ；
3、激光器等级：CLASS 1；
4、通讯协议：支持SDK、TCPServer、TCPClient；
5、识别物资条形码和二维码。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	工作站
	1.处理器：酷睿i3十二代及以上；
2.RAM:不低于8GB，DDR4;
3.存储空间：不小于1TB；
4.搭配键盘、鼠标、显示器等。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	网络交换机
	1、交换容量不低于336Gbps，包转发率不低于108/126Mpps；
2、工业交换机支持10/100/1000M自适应RJ45端口；
3、不低于8个RJ45端口，所有端口无阻塞进行转发数据。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	室内桁架调度系统接口软件
	具备网络接入能力，宜采用http方式进行数据通讯，数据采用json格式。设备应根据自身的功能特点开放控制接口，接受调度平台的调度指令，完成自身作业任务，并反馈任务执行结果。对接数字孪生：应以OPC、ModbusTCP或WebService方式提供但不限于：轴电机运行状态、轴当前位置、轴目标位置、轴的转度、夹具抓取状态、当前位置、目标位置、移动速度、有货无货、姿态角度等及其他执行机构动作动态反馈实时数据，要满足数字孪生系统动作实时要求。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	室内桁架控制系统软件
	用于桁架作业时各轴运动自动控制及手动控制，包含运动控制软件，根据上层系统下发的任务控制桁架各项动作，对任务进行分析、执行、调度、跟踪和控制，管理系统的配置、报警及控制等信息，记录控制系统运行日志，包括与外部系统通讯、任务调度执行信息及故障信息等，管理系统与外部通讯的接口，如机器人控制系统通讯接口、物资识别与控制系统接口等，将设备状态、物资扫描信息等设备运行状态显示在系统界面上便于观察和执行。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	室内桁架物资识别与控制系统软件
	采用视觉相机与激光扫描传感器结合的方式，利用可满足车辆、变压器物资叉取口和托盘物资叉取口的视觉识别技术，通过算法计算车辆和物资位置信息，以及物资叉取位置信息，并将数据打包发送至控制、调度系统使用，实现自动装卸车和将物资搬送到末端夹爪运动范围内指定地点的功能。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	

	
	封样设备
	1.机械臂：（1）机械臂自由度：≥6。（2）精度：≤0.5mm，重复定位精度：≤1mm。（3）驱动方式：交流伺服电机或更优。（4）最大负载：≥40kg。（5）工作范围：≥2000mm。（6）防护等级：IP65。
2.视觉系统：（1）类别：三维。（2）拍照时间：≤400ms。（3）响应时间：≤750ms。
3.标签纸：（1）标签纸涂胶：单面带胶，能够适配不同物资的铭牌，对铭牌上关键信息（厂家名称和商标等）进行封样。（2）抓取方式：吸取。
4.打印机：可在标签纸上打印数字信息。
5.旋转工位：（1）接驳点：对接堆垛机立库输送线，托盘尺寸为2000mm×1400mm×200mm。（2）旋转角度：无极可调。（3）托盘承重：≥3000kg。
	套
	1
	接到供货通知60日内
	3年
	买方指定地点
	
	
	


具体供货不局限于上述产品。应包括上述产品相关配件，类似升级产品。
备注：
1.取得《国家电网有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》或《国网智能科技股份有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》（以下简称《核实证明》）的投标人，应按要求使用该《核实证明》。《核实证明》含有的业绩、试验报告不能满足招标文件要求的，需要提供满足要求的业绩、试验报告等证明材料；未取得《核实证明》的，投标人需要提供对应支持证明材料。
2.投标文件中提供的证明材料复印件应复印清晰、可辨认且不得遮盖、涂抹，否则视为无效。

