招标公告附件
	项目名称
	物资名称
	主要技术要求
	单位
	数量
	交货日期
	质保期
	交货地点
	专用业绩要求

	双臂遥操作组件、机械臂执行组件等采购项目
	机械臂执行组件
	（1）材质：铝合金

（2）自由度：≥7

（3）工作半径：≥600mm

（4）重复定位精度：±0.05mm

（5）额定负载：≥5kg

（6）控制器：集成于机械臂本体

（7）额定输入电压：24V

（8）功耗：最大功耗≤200W，综合功耗≤100W

（9）本体防护等级：≥IP54

（10）控制方式：≥4种，包含拖动示教、示教器、API、RS485

（11）通讯方式：≥4种，包含WIFI、网口、USB串口、RS485

（12）支持编程语言：支持C、C++、C#、Python，并提供各编程语言的示例程序

（13）关节运动范围：J1±178°、J2±130°、J3±178°、J4±135°、J5±178°、J6±128°、J7±360°

（14）六维力精度：<0.1%FS

（15）配套资源：提供适配机械臂的示教器系统，且示教器支持多平台使用；示教器中可进行工具标定、工作坐标系标定、碰撞等级设置、力传感器数据标定、六维力传感器数据读取；提供机械臂相对应的URDF文件，可进行基于Moveit的仿真规划；提供ROS功能包；1份机械臂的用户手册；1份机械臂的ROS使用书；提供windows与Linux版本的SDK文件；提供诊断软件工具；具备断电零位保存功能；具备关节异常状态保护功能
	套
	2
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	业绩要求：2023年1月1日至2025年12月31日，完成机器人或机器人组部件销售业绩累计不低于50万元。注：业绩必须提供对应的合同复印件、发票和相应查验截图。

	
	人形机器人试验与调试平台组件
	（1）整机重量：≥35kg

（2）高宽厚（站立）：≥1320mmx450mmx200mm

（3）手臂臂展：≥0.4m

（4）小腿+大腿长度：≥0.6m

（5）总自由度（关节电机）：≥23

（6）单腿自由度：≥6

（7）单手臂自由度：≥5

（8）腰部自由度：≥1

（9）手臂最大负载：≥3kg

（10）膝关节扭矩：≥120N·m

（11）配备云端控制平台：具有开发使用教材，教程视频，一键售后维修，可实时展现机器人运动数据、电池状态、运行状态、报警信息等功能

（12）内置智能电源管理模块，可根据预约时间定时开关机，如电源异常可提前预警通知负责人并自动通断电，延长设备寿命的同时保证充放电安全性

（13）支持模仿学习与强化学习算法验证与部署；提供算法接口，用于具身智能运动控制与策略优化研究；支持多种学习算法训练、测试与迁移验证环境

（14）支持主流机器人仿真环境，包括但不限于MuJoCo与Isaac Sim；支持仿真到实物算法验证与迁移测试；提供标准机器人模型接口用于仿真建模与运动规划

（15）配备调试与测试辅助支撑结构
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	双臂遥操作组件
	（1）组件包括2条主臂，1个移动支架，1个IO采集器

（2）运动半径：≥590mm

（3）自由度：≥7

（4）指环夹具：导轨式

（5）关节范围（不小于）：J1:±165°、J2:±115°、J3:±165°、J4:±115°、J5:±115°、J6:±115°、J7:±165°

（6）角度分辨率：≤0.1°

（7）拖动力：零力拖动

（8）最大操作速度：≥110RPM

（9）角度透传频率：≥100Hz

（10）电压/功率：DC12V供电，额定功率≤90W

（11）提供机械臂算法适配服务，具备VR/沉浸式交互控制能力

（12）具备遥操作数据采集系统，可实现具身数据的保存与可视化
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	边缘计算主控组件
	（1）GPU：≥2048颗运算核心，≥64颗张量运算核心

（2）内存：≥64G

（3）存储：≥1T

（4）操作系统：不低于Ubuntu 20.04

（5）算力：≥275TOPS

（6）支持ubuntu及机器人中间件环境

（7）具备GPU加速AI推理能力

（8）提供主流VLA算法的部署方案
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	轮式移动作业平台组件
	（1）驱动方式：两轮差速驱动

（2）移动速度：0.1~1.5m/s

（3）爬坡角度：≥5°

（4）提供上位机调试软件

（5）支持模块化扩展接口，可搭载感知、计算及作业载荷单元

（6）具备基于多传感器融合的自主定位与建图能力，支持未知环境地图构建

（7）支持闭环路径规划与自主导航能力，实现从起点到目标点的自主路径生成与执行

（8）提供上位机调试与运行监控软件，支持运行状态可视化

（9）持搭载双臂构建数据采集平台，提供标准化接口，支持二次开发与算法部署
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	多关节具身运动骨架结构组件
	（1）材质：铝合金

（2）腰部具备多自由度运动能力，支持水平旋转、俯仰及侧向摆动，用于实现上半身姿态调整与平衡控制

（3）下肢结构支持折叠与升降运动，具备基础姿态切换与运动空间适应能力

（4）具备机器人核心模块（计算单元、感知单元、执行单元）的结构承载能力

（5）支持与具身智能控制系统、感知系统及执行系统的一体化集成

（6）整机尺寸：≥400mmX365mmX1000mm
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	末端多自由度执行组件
	（1）自由度：≥6个

（2）关节数量：≥12个

（3）重量：≤530克

（4）工作电压：DC24V±10%

（5）电流（包含静态及工作状态）：0.2A~2A

（6）重复定位精度：±0.2mm

（7）拇指最大抓握力：≥15N

（8）四指最大抓握力：≥10N

（9）抓握力分辨率：0.5N

（10）拇指横向旋转范围：≥65°

（11）拇指侧摆速度：≥0.7°/s

（12）拇指弯曲速度：≥70°/s

（13）四指弯曲速度：≥260°/s

（14）提供配套上位机调试软件，内置柔顺控制算法
	套
	2
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	末端夹持组件
	（1）夹持力：≥30N

（2）行程：≥90mm

（3）最大负载：≥1.4kg

（4）自身重量：≤0.8kg
	套
	2
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	视觉组件
	（1）传感器深度视场角：≥86°X 57°

（2）传感器深度分辨率：1280 X 720

（3）传感器理想使用范围：0.3m~3m

（4）传感器供电：5V

（5）传感器通讯：USB3.0

（6）传感器传感器尺寸：≤90mmX25mmX25mm
	套
	2
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	电池组件
	（1）额定容量：≥18000mAh
（2）额定能量：≥907.2Wh

（3）支持常规持续额定放电，正常工作工况下温升可控，具备过温保护、过热断电功能
	套
	2
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	腿足式机器人处理单元组件
	（1）处理器：≥四核八线程

（2）提供适配多地形的稳定步态算法

（3）提供配套的强化学习仿真环境和模型迁移部署工具链

（4）提供培训服务
	套
	2
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	腿足式驱动组件
	（1）具备侧摆关节、髋关节、膝关节、大腿、小腿、膝摇杆、足底等部件

（2）具备不低于15cm高度的越障能力

（3）运动速度≥1.3m/s，可攀爬斜坡最大坡度≥30°

（4）可攀爬台阶最大高度：≥20cm

（5）可攀爬台阶最大角度：≥30°

（6）工作环境温度-20°C~55°℃

（7）提供步态控制算法，能自主维持平衡
	套
	8
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	大扭矩腿足式机器人动力组件
	（1）重量：≤1560g

（2）最大瞬时扭矩：≥260N.m

（3）防护等级：≥IP68

（4）工作电压：36～64V

（5）扭矩常数：2.08N.m/A

（6）通讯方式：高速485

（7）通讯控制周期：1KHz

（8）电机端编码器分辨率：≥15bit
	套
	8
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	轻量腿足式机器人动力组件
	（1）重量：≤1240g

（2）最大瞬时扭矩：≥180N.m

（3）防护等级：≥IP68

（4）工作电压：36～64V

（5）扭矩常数：1.86N.m/A

（6）通讯方式：高速485

（7）通讯控制周期：1KHz

（8）电机端编码器分辨率：≥15bit
	套
	8
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	遥控控制组件
	（1）续航：≥5小时续航

（2）可拆卸摇杆

（3）充电电流：≥700mA

（4）遥控距离：≥100m
	套
	2
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	多模态视觉感知层组件
	（1）视觉感知传感器：彩色图像1920X1080@30FPS;灰度图像1280X720@30FPS;深度点云1280X720@30FPS，支持2.5D地形建图

（2）超广角3D激光雷达：FOV≥360°× 90°,扫描距离≥20m；近处盲区≤0.05m；可实现探物避障

（3）通讯协议：具备WiFi6、蓝牙5.2

（4）关节编码器：双编码器，可对机器关节编码

（5）支持智能OTA升级

（6）基础算力：高性能CPU≥8核

（7）语音模块：配备4麦克风阵列以及5W扬声器

（8）支持高层和低层的二次开发

（9）内置≥100Tops超大算力的拓展坞，含AI算法及技术支持
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	轮足移动作业组件
	（1）站立尺寸：≥70cm×43cm×50cm

（2）重量（带电池）：≤20kg

（3）运动速度：0~2.5m/s

（4）轮胎：7寸充气胎

（5）最大攀爬落差高度：≥70cm

（6）关节电机：≥16个

（7）续航时间≥2h

（8）算力：≥40Tops，含AI算法及技术支持

（9）具备基于RGB-D深度视觉的环境感知能力，实现三维空间结构重建

（10）支持实时环境更新与局部地图构建能力

（11）支持标准机器人接口，可扩展机械臂、传感器与作业工具，提供开发接口，用于二次开发与算法验证

（12）支持轮足控制策略算法
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	VR遥操作设备组件
	（1）内存：≥8G

（2）硬盘：≥256G

（3）感知设备：3200万像素彩色摄像头×2、iToF 深度感知摄像头、环境追踪摄像头×4

（4）刷新率：≥90Hz

（5）双立体声扬声器，四麦克风方案，支持空间音频录制
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	

	
	全向麦克风组件
	（1）拾音半径：360°全向拾音，有效拾音半径≥3m，无明显拾音盲区，人声拾取均匀清晰

（2）功率：设备额定功率3W，内置扬声器外放音质清晰，无失真、破音、杂音

（3）版本：标准USB版，支持USB供电+音频传输，免驱即插即用
	套
	1
	接到供货通知90日内
	1年
	买方指定地点
	


具体供货不局限于上述产品。应包括上述产品相关配件，类似升级产品。
备注：

1.取得《国家电网有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》或《国网智能科技股份有限公司集中规模招标采购供应商资质能力核实证明》（以下简称《核实证明》）的投标人，应按要求使用该《核实证明》。《核实证明》含有的业绩、试验报告不能满足招标文件要求的，需要提供满足要求的业绩、试验报告等证明材料；未取得《核实证明》的，投标人需要提供对应支持证明材料。

2.投标文件中提供的证明材料复印件应复印清晰、可辨认且不得遮盖、涂抹，否则视为无效。

3.合同金额以所提供的发票及查验截图为准，业绩发票影印件后须附通过国家税务总局全国增值税发票查验平台（网址：https://inv-veri.chinatax.gov.cn/）查验的发票结果截图，“一发票一截图”，业绩认定时间以合同签订时间为准，合同签订时间不得晚于项目“专用业绩要求”中要求的时间。未提供发票或未提供对应发票查验结果截图的或合同签订时间晚于项目“专用业绩要求”中要求的时间的业绩不予认可。所有业绩支撑证明材料内容须保证清晰、可辨认且不得遮盖、涂抹。
     


